Krossvord: Motor va sensor alaliya

Ism:

Sinf:

Sana:

n 12

14

Eniga

2. O'z-0'zini boshqgarish qobiliyati. (7)

3. Qurilmalar uchun dasturlar yaratish
jarayoni. (13)

4. Tizimning ish faoliyatini boshgarish
jarayoni. (7)

6. Fizik o'zgarishlarni o'lchovchi qurilma. (7)

12. Zaryadlangan zarrachalar. (8)

13. Birlashgan elementlar majmui. (5)

14. Tizimning tashqi ta'sirga javobi. (8)

15. Tahlil gilish uchun olingan faktlar. (7)

16. Ma'lumotlarni o'rganish va baholash. (6)

17. Harakatni amalga oshiruvchi mexanizm.

(5)
18. Boshqgaruv buyruglari to'plami. (7)

Bo'yiga

1. Atrof-muhitdan ma'lumeot olish qurilmasi.
(6)

2. Muammeoni yechish uchun gadamlar
ketma-ketligi. (8)

5. Atrofdagi sharoit va holat. (5)

7. Tizimlar va jarayonlarning birlashuvi. (12)

8. Tizimning natijalarini gayta aloqga qilish.
(8)

9. Mexanik harakatni amalga oshiruvchi
element. (8)

10. Ma'lumotlarni gayta ishlovchi asbob. (10)

1. Ma'lumot uzatish uchun ishlatiladigan
belgi. (6)
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Eniga Bo'yiga
2. AVTONOM 1. SENSOR
3. PROGRAMMALASH 2. ALGORITM
4. KONTROL 5. MUHIT
6. DATCHIK 7. INTEGRATSIYA
12. ELEKTRON 8. FEEDBACK
13. TIZIM 9. AKTUATOR
14. REAKSIYA 10. PROTSESSOR
15. MALUMOT 1. SIGNAL
16. TAHLIL
17. MOTOR

18. KOMANDA



